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Frequenzumrichter fiir Drehstrommotoren

THYFREC VT240S

Universaler Umrichter mit hoher Funktionalitat
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Drehstrommotorregelung der nachsten Generation

mit einer Vielzahl von neuen Funktionen
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Sechs Regelungsméglichkeiten Integrierte Funktionen Der Frequenzumrichter Der Frequenzumrichter halt

sind bereits vorprogrammiert. wie die Realisierung kann mit einem integrierten internationale Richtlinien, wie

Dieser Frequenzumrichter einer PID-Regelung oder EMV-Filter oder einer Ul, cUL und CE-Zertifizierung,

kombiniert sechs Gerate zu Kaskadenpumpensteuerung., Gleichstromdrossel ein.

einer Einheit. sowie eine Vielzahl von ausgestattet werden. Mehrsprachiges LCD Display

Asynchronmotoren sowie weiteren Anwendungen ldsst Die RoHS-Zertifizierung Der Umrichter lasst sich durch

Permanentmagnetmotoren sich mit diesem Umrichter tragt europdischen eine Vielzahl von

kénnen angeschlossen werden. realisieren. Umweltspezifikationen Feldbus-Schnittstellen
Rechnung. ansteuern und ist in einem
Dank der Soft-Sound-Funktion breiten Spannungsfenster
werden die Motorgerausche anwendbar.

deutlich reduziert.

Weltklasse Qualitat aus Numazu:

THYFREC VT240S wird bei der Meiden
Systemausristungsfabrik in  Numazu-shi, Japan
produziert.

Basierend auf den Forschungen aus dem
Bereich industrieller Grof3l6sungen bis hin zu
Systemprodukten, genieBen unsere Kunden
Komplettlésungen und ihre Begeisterung halt
wahrend des gesamten Produktlebenszyklus an.
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1S09001 zertifiziert
Hersteller von Systemgeréten,
Computersystemen
und elektronischen
Ausriistungsgegenstanden.




Alles in einem

Sechs Regelungsmaoglichkeiten sind bereits vorprogrammiert.

Dieser Frequenzumrichter kombiniert sechs Gerate zu einer Einheit.

Asynchronmotoren sowie Permanentmagnet-Motoren kdnnen angeschlossen werden.
Diese Motorensteuerung ist optimal fiir alle Bedtirfnisse. Sie kann nicht nur Ventilatoren oder
Pumpen im Energiesparmodus regeln, sondern lasst sich auch fiir Anwendungen mit hohen

Anforderungen an Genauigkeit und Reaktionsvermogen einsetzen.

U/f-Steuerung
(Konstantes Drehmoment)
Dies ist die Basissteuerung zur
Drehzahlregelung von Standard ASM-
Motoren mit konstanten Drehmoment.

Sensorlose
Vektor-Steuerung

Diese Betriebsart ermdglicht hohe Genauigkeit
bei Drehzahl- oder Drehmomentregelung
ohne Verwendung eines Drehgebers.

U/f-Steuerung
(Variables Drehmoment)
Diese Betriebsart eignet sich fiir Lasten
mit variablem Drehmoment, wie

Ventilatoren oder Geblase.

Diese Betriehsart erreicht einen hoch-
effizienten Einsatz von Synchronmotoren
mit Permanentmagneten (PM-Motoren). Sie
konnen fiir viele Applikationen ohne groBe

Vektor-Steuerung mit
Drehzahlsensor

Dieser Modus ist fiir Anwendungen bestimmt,
bei denen hochste Anforderungen an
Genauigkeit und Reaktionsvermdgen zu
gewahrleisten sind.

Synchronmotoren mit Permanentmagneten
konnen ohne Sensor gefahren werden. Diese
Betriehsart eignet sich am besten fiir den
energiesparenden Einsatz von Gebldsen oder

Einschrénkungen eingesetzt werden.

Der VT240S ist mit vielen Motorentypen kombinierbar, die eine der sechs Regelungsarten
Punkt  unterstiitzen. Ersatzteile sind austauschbar und jede Maschine kann auf die gleiche Weise
eingesetzt werden. Systemplanungs- und Wartungsspezialisten schatzen unsere Produkte sehr.

Die Kombination dieses
Frequenzumrichters mit einem
Punkt Meidensha PM-Motor erzielt einen

g
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Kriterien fiir die Einhaltung der "
JISC421 2(2000) Uber den gesamten 837 55 75 11 15 185 22 30 37 45 55 75 9 110 132 160 200

mech. Leistung [kW]

Leistungsbereich.



Intelligent

VT240S ist mit Funktionen flir Spezialanwendungen, sowie mit einer integrierten SPS ausgestattet. Letztere
ermdglicht die freie Programmierung des Umrichters.

So lasst er sich fiir eine Vielzahl von Anwendungen einsetzen.

Integrierte SPS-Funktionen ohne externe Steuerung:

Seit der Standardfrequenzumrichter mit einer SPS ausgestattet wird, sind bereits alle zur
Verfligung stehenden Funktionen im VT240S enthalten. Diese Funktionen wurden zuvor
durch externe Schaltungen oder Steuerungen realisiert.

I/0 Signalaustausch wird durch die I/0 Schnittstellen realisiert. Die Programmierung kann
miteinem ComputermitexklusiverSoftware vorgenommen odermitdem Bedienterminal
programmiertwerden.AndernderParameteroderProgrammierung,kénnenauchanOrten
erfolgen, an denen Computer nicht verwendet werden duirfen.

I Beispiele fur Geblase und Pumpen
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Funktion fiir hoch-effizienten Betrieb

Die Ausgangsspannung wird in Abhangigkeit von der
Last reduziert, wodurch die Leerlaufverluste des Motors
verringert werden und der Wirkungsgrad steigt.

Die Funktion flr hoch-effizienten Betrieb ist wirksam
bei Anwendungen mit geringer Last und variablem
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Drehmoment. 0
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Beispiel eines geschlossenen PID-Regelkreises
VT240S
Al oder A2 Rampe Durchflussfihler
PID Regeluns S-
. . . . . . loc}
EinanalogerEingang kann, wie abgebildet, als Riickfiihrung
q o0~1o0v ~— €129 (zus. Verstirkung)
genutzt werden, um eine geschlossene Regelstrecke zu oder 4~20mA 53
bilden. S wandler
Enthaltene F.unktlonen: Stlllste?n"d bei PID- PID Regler
Grenzunterschreitung,  Sensorpolaritatswechsel  und
Maximalfrequenz (B00-4)
Sensorfehlererkennung' Begrenzer 0 bis l (Maximaldrehzahl (B01-4))

Al oder Al2 + 100%
- T (Ausgangsdrehzahl)

T A Obergrenze
A3 Untergrenze
D-Zeitkonstante (B43-2)

|-Zeitkonstante (B43-1)
P-Verstarkung (843-0)

Kaskadenpumpenregelung Ji (NI
Bis zu 9 Pumpen konnen mit einem einzelnen VT240S & o = £

parallel gesteuert werden (eine mit variabler Drehzahl und oder Al2 g P y— Pume i Lg
biszu8Pumpen mitfester Drehzahl),umDruckim Durchfluss % g FO\'“O—@:::; 2 .
zu regeln. Um Druckverdnderungen durch Hinzu- oder 5o B0t W\%_épumw Al §
Abschalten einzelner Pumpen zu kompensieren, verandert e :z: :wpumpes L E
VT240S kontinuierlich die Drehzahl der geregelten Pumpe. O T bt umees I
Zusétzlich gewabhrleistet das Programm der geregelten pilig = Pumpe 7

Pumpe das automatische Hinzu- und Abschalten der Druck F8 jfw L5 ()Pumpe8 HHHHHT
Zusatzpumpen in Abhéngigkeit der Programmierung. A3 PAARIARAI

Wahrend das Programm der drehzahlgeregelten Pumpe Spannungsversorgung

lauft, konnen bis zu 8 Pumpen parallel betrieben werden.




Beispiele flr Krane und Aufziige

B Steuerung einer externen Bremse Start

Eine AN/AUS Bremsensteuerung kann von den im Befehlfirext. Bromee 7 :

Frequenzumformer integrierten Funktionen Ubernommen Aritwortder e Bense = —— —
werden. Biake OFF A((e?:rg;lzop staft o
Hinsichtlich der Steuerung der externen Bremse stehen P waiting time  waiing tmg o8
verschiedene Verriegelungs- und Schutzfunktionen zur B . es—. Character s disabled”
Verfligung. Diese beinhalten: Schutz gegen zu niedrigen Strom, 9 ) 2 0
wahrend luften der Bremse, Erkennung von Fehlern in der internes Signal 0 Z T Pr;ennon u

No change

Bremsenriickmeldung, usw.

Vorspannung, digital Bei Luften der Bremsen,
Eingangsbefehle Beschleunigung nach oben
o S7 | 6 | S5 | Toraue biassystem aufgrund des Gegengewichts
o . OFF | OFF| OFF B16-1
. .. (fir digitale Signale) _
B Automatische Drehmomenterh6hung ORI == B 10~ S e
OFF| ON | OFF B16-3 .
Diese Funktion wird benutzt, um eine Drehmomenterhéhung e wl el Bl s |
mithilfe einer Lastrlickfiihrung zu Beginn des Betriebes s o — [Drehmomenterhdhung
. . . . i B16-0=2
bereitzustellen. Sie verhindert ebenso ungewollte Rotationen ‘;‘;f;‘:)bge Dichmomentzsiebunostiriion N
des Aufzugmotors (heben oder senken) bei liiften der Bremse. il AR Vorbeugung
P . ; Ny Litend :
Fir die Nutzlastmessung koénnen die Digital- als auch el B et e
Analogeingdnge verwendet werden. Die automatische —FB167 B16:8 8169 aufgrund der Fahrkorbbeladung . "
. . kmeldung egengewi
Drehmomenterhéhung wird anhand der Lastmessung Beispiel mit Hifsantrieb

berechnet.

B Zusatzantrieb

Bis zu fiinf Motoren kénnen an einen Umrichter angeschlossen
werden. Fir den Hauptantrieb kann eine der sechs
Regelungsmoglichkeiten ausgewahlt werden, die Hilfsmotoren
werden U/f geregelt. Diese Betriebsart eignet sich zum Beispiel
fir Hebeblhnen oder Kréne, die heben/senken, fahren und
drehen.

Drehmomenterhohung
ohne Last

Beispiel mit Hilfsantrieb

VT240S

Power supply  Input

o

Reglerauswahl

4

Regler des Hauptmotors

o (Selected by C30) o9
0

ON Regler des Hilfsmotors
(U#f-Regelung)

v

ASM
oder
PMM,

°
@ Zusatzantrieb

A

Motorwechsel Kommando  Motorwechsel Bestitigung
(AUXDV) (AUXDV)

Beispiel einer Textilmaschine

B Wickelbetrieb

. Wickelvorgan .
Die  Wickelfunktion  ermoglicht den  Betrieb  mit g ....... ) - :
frequenzwechselnden Mustern. So lassen sich Spinnsysteme ;’ AB45-1) ] 0 N ! ;
realisieren, an denen Garn auf Wickelspulen gleichmaBig g fHes0 ; """ TN/ N
aufgerollt werden soll. z e l -------- §- 062 { :
Es ist ebenso mdoglich, eine ungeordnete Wickelsteuerung % . LBBas) | CBasa)
zu realisieren, dabei kann die Mittenfrequenz FH verdndert Zg RNON i
werden. PROGON T

B Spinnmaschinenprogramm

Main drive motor

In diesem Betriebsmodus werden Spinnmuster realisiert. Im Gegensatz zu gewdhnlichen Musterprogrammen wird hierbei die Frequenz erst nach Ende
eines Musterablaufs verandert, d.h. sobald die Mittenfrequenz geandert wird. Vier Muster mit jeweils maximal 15 Schritten konnen programmiert werden.
Ein Betriebswechsel wird vorgenommen, sobald sich die Befehle durch die sequentiellen Schnittstellen andern.

Die Durchschnittsfrequenz der Spindeln, die Zahl der Biindel, die Restzeit pro Muster und viele weitere Zustande kdnnen am Display des Umrichters
abgelesen werden. Ein Ausgang kann fiir ein Alarmsignal verwendet werden, welches die Fertigstellung eines Musters signalisiert.

Weitere Anwendungsmaoglichkeiten:

B Betrieb mit Frequenzausblendungen B Betrieb mit
B Musterfolgebetrieb B Momentary power interruption restart function

B Wiederanlauf nach kurzzeitigem Versorgungsausfall programmierbar Festfrequenzen (Drehzahlen)/Dampfungsfunktion
B Programm fir kontrolliertes Bremsen bei Versorgungsausfall

B programmierbarer Linearfunktion




I Umweltfreundlichkeit

B Integrierter EMV-Filter
Der integrierte EMV-Filter reduziert die generierten

Storsignale (optional fir 200V Serie 5P5L und
niedriger sowie flir 400V Serie 015H und niedriger).
Mit dem integrierten EMV-Filter erfillt der VT240S
die IEC61800-3 Kategorie 2 (200V Serie 5P5| und
niedriger, 400V Serie 15H und niedriger) bzw.
Kategorie 3 (400V Serie 015H bis 030H).

B |ntegrierte Gleichstromdrosseln
Gleichstromdrosseln reduzieren Oberwellenstrome und erh6hen den Leistungsfaktor. Die Gleichstromdrosseln kdnnen
im Hauptgerat eingebaut werden. (optional fiir 200V Serie 022L-075L und 400V Serie 037H-132H)

B Gerauschminderungsfunktion

Hierbei handelt es sich um ein einzigartiges System von MEIDEN, bei dem die PWM-Schaltfrequenz nach einem
vorgegebenen Zyklus verandert wird. Sobald sich die Schaltfrequenz erhoht, nahert sich das elektromagnetische
Gerausch im Motor der oberen Grenze des menschlichen Gehérs und dies

wird als niederfrequentes Gerausch wahrgenommen. Gleichzeitig konnen jedoch die Peripheriegerate, sowie der Motor
durch das steigende elektromagnetisches Rauschen negativ beeinflusst werden.

Die Soft-Soundfunktion sieht vor, die Tragerfrequenz nicht zu erhéhen, sondern die horbaren Anteile der Oberwelle so zu
streuen, dass der Motor leiser wird ohne die Tragerfrequenz zu erhéhen.

Gerauschminderungsfunktion Mono-Gerausche Funktion
(ehem. PWM) (ehem. PWM)
Durchschnittliche Schaltfrequenz 3,4kHz Durchschnittliche Schaltfrequenz 3,4kHz

Noise level
Noise level

T

1
2 6 10 2 6 10
h » Frequenz [kHz] - ‘. Frequenz [kHz]
Breites Frequenzband und niedriger Spitzenwert Mono-Spektrum und hoher Spitzenwert
Auffallende Verbesserung der Gite des elektromagnetischen Rauschens Erzeugung eines unangenehmen elektromagnetischen Rauschens

B RoHS zertifiziert

Der VT240S entspricht den RoHS Anforderungen der EU Umweltrichtlinien.
Dieser Umrichter wurde mit Riicksicht auf die Umwelt entwickelt, und umweltschadliche Stoffe wie Blei und Chrom nicht

verwendet. (400V Serie 075H oder hoher werden in Kiirze folgen)

B Verwendung von schadstofffreien Gehdusen

Es wurde ein unschadliches Plastikgehduse verwendet. Falls es verbrennt, entstehen keine Dioxine.




THYFREC VT240S

I Globale Einsetzbarkeit

B Konformitdt mit internationalen Standards
Diese Ausriistung wurde unter Berlicksichtigung der
Anforderungen UL, cUL gefertigt und besitzt das CE-

PROFIBUS-DP Master

Zeichen.

B Serielle Kommunikation basierend auf Modbus-RTU

Standard THYFREC VT240S Frequenzumformer ist mit
einer seriellen RS422/485 Schnittstelle ausgestattet. Das
Protokoll ist Eigentum von MEIDEN, aber mit Modbus-

RTU kompatibel. So ist es méglich, mehrere Umrichter mit PROFIBUS-DP Slave  PROFIBUS-DP Slave  PROFIBUS-DP Slave
(optional) VT240S (optional) VT240S (optional) VT240S

einem Leitrechner oder einer Steuerung zu verbinden.

B Verwendbar mitden wichtigsten Netzwerken der Welt (optional)
Profibus-DP, DeviceNet, CANopen, CC-Link

B Mehrsprachiges LCD-Bedienterminal
Es werden zwei verschiedene Displaytypen angeboten:
ein mehrsprachiges LCD-Bedienterminal und ein
LED-Bedienterminal. Das LCD-Terminal bietet finf
Sprachen an: englisch, spanisch, italienisch, deutsch und
franzosisch. Ein Drehrad, bekannt fiir gute Bedienbarkeit,
wurde ebenfalls eingesetzt.

LCD-Bedienterminal LED-Bedienterminal

Nutzliche Zusatzfunktionen, wie Parameterauflistung
und Kopie, erleichtern die ersten Schritte bei den

Einstellarbeiten.
B Weiter Bereich der Eingangsspannung
Die 200V Serie erlaubt Eingangsspannungen von 200-240V (011L oder kleiner) und die 400V Serie deckt 380-480V ab.

B Kompatibel mit einer Vielzahl von Drehzahlgebertypen

Verschiedene Drehzahlgebertypen kénnen verwendet werden: Konventionelle Inkremental Geber Line-Driver-Ausgange
und auch serielle Drehgeber sowie Sinus-Drehgeber wie in Europa gelaufig konnen angeschlossen werden.

* Profibus-DP ist eine eingetragene Marke der PROFIBUS & PROFINET International.

I Weitere Funktionen

B Einfache Sensorwahl fiir PM-Motoren B Vielzahl von Ein- und Ausgangsfunktionen
Fur die konventionelle PM-Motorensteuerung war es notwendig, + Fur analoge Ein- und Ausgangssignale kann zwischen
die Position der magnetischen Pole zu bestimmen. (Drehwinkel Spannungssignal (0-10V) und Stromeingang (0-20mA bzw.
des Motors). Seit der VT240S eine Funktion zur Abschdtzung der 4-20mA) gewahlt werden.
Polposition besitzt, konnen Standard A-, B-, Z- Inkremental Geber +  Ein-und Ausgangssignale fiir Solldrehzahl, Drehzahliberwachung
verwendet werden, um die Position des magnetischen Pols zu und Weitere kdnnen auch als Pulssignale verarbeitet werden.
bestimmen. (Um den magnetischen Pol bestimmen zu kdnnen, muss » Die bindren Eingdnge kdénnen als Plus oder Minus schaltend
eine externe Bremse installiert werden, die den Motor mechanisch verwendet werden.
blockiert).

B Vorbeugung von Ausféllen

B Automatische Analyse Ausfdlle  werden durch spezielle Praventionsmafnahmen
Dank der automatischen Analyse der Wicklungseigenschaften wird verhindert. Dazu gehéren: Uberstromlimitierung, Unter- und
die lastige manuelle Eingabe der Motoreigenschaften Uberfliissig. Uberspannungswéchter, usw.

Auch wenn ein Motor eines unbekannten Produzenten verwendet
wird, gewdhrleistet die Analyse optimale Ergebnisse.

Da eine vereinfachte Analysemethode integriert ist, kann auch
ein Motor mit angeschlossener Arbeitsmaschine im Stillstand
ausgemessen werden.



Standard Specifications

| 200V Serie - OP7L bis 045L

Item Spezifikation
System 200V serie
Modell (VT240S-EEEN) OP7L | 1P5L | 2P2L | 4POL | 5P5L | 7P5L [ O11L [ 015L | 018L | 022L 030L 037L 045L
Motorscheinleistung (kVA) (Anm. 1) 1.7 | 28 | 38 | 55 | 83 11 16 21 26 30 41 51 60
% % Max. Dauerstrom (I) (Anm. 2) 5.0 8.0 11 16 24 33 46 61 76 88 118 146 174
€% |Maximale Bemessungsleistung (kW) (Anm.3) [ 0.75 | 1.5 22 | 3.7 5.5 7.5 11 15 | 185 22 30 37 45
% § =§ Schaltfrequenz (Anm. 4) Standard 4kHz (Gerduscharm) variierbar von 1 bis 15kHz
§ Max. Uberlaststrom 120% fur 1 Minute, 140% fiir 2,5 Sekunden
= Motorscheinleistung (kVA) (Anm. 1) 1.0 1.7 28 | 38 | 55 8.3 11 16 21 26 30 41 51
g @ ‘%‘ Max. Dauerstrom (I) (Anm. 2) 3.0 5.0 8.0 11 16 24 33 46 61 76 88 118 146
§ E Maximale Bemessungsleistung (kW) (Anm.3) [ 0.4 | 0.75| 15 | 22 | 3.7 | 55 | 75 11 15 18.5 22 30 37
D |Schaltfrequenz (Anm. 4) Standard 4kHz (Gerauscharm)
Max. Uberlaststrom 150% fur 1 Minute, 175% fiir 2,5 Sekunden
Powersupply | M2x- Uberlaststrom Zuldssige 200 ~ 240V£10% 50 or 60Hz+5% 200 ~ 230V£10% 50 or 60Hz£5%
Eingangsspannung und Frequenz
Output Ausgangsspannung (Note 5)(Anm. 6) 200 bis 240V (Max.) 200 bis 230V (Max.)
Ausgangsfrequenzbereich 0.1 bis 440Hz
Main circuit EMV Filter integriert (optional) extern (optional)
option Gleichspannungsdrossel extern (optional) integriert (optional)
Bremschopper integriert (optional) extern (optional)
Dynamischer Bremswiderstand integriert (optional) extern (optional)
Installationsart Wandmontage (Standard) W?g?sTe%net:dg‘?o(S?;:;;d)
Montage Schutzart 1P20 IPIg%s(tggtoilgrngl),
Kiihimethode Eigenbe-luftung Fremdbellftung durch eingebauten Ventilator

Munsell N4.0

Zulassige Betriebsumgebung

innen, Umgebungstemperatur: -10 b is 50°C *7, relative Luftfeuchtigkeit: 95 % oder weniger (ke in
e Ko nde ns ation), H 6he ib er NN: ma x. 10 00 m, Vib rat ionen : ma x. 4, 9m/s 2 frei von korrosiven
oder explosiven Gasen, Dampf, Staub, Ol-Verschmutzungen oder Baumwollriickstanden.

| 400V Serie - OP7H bis 055H

Item Spezifikation
System 400V Serie
Modell (VT240S-HmmEmE) OP7H [ 1P5H | 2P2H | 4POH | 5P5H | 7P5H [011H | 015H | 018H | 022H | 030H [ 037H | 045H | 055H
Motorscheinleistung (kVA) (Anm. 1) 1.7 | 25 38 | 6.0 | 9.0 12 16 21 26 30 42 51 60 75
% ‘g Max. Dauerstrom (I) (Anm. 2) 2.5 3.6 5.5 8.6 13 17 23 31 37 44 60 73 87 108
€ E Maximale Bemessungsleistung (kW) (Anm.3) | 0.75 | 1.5 22 | 37 5.5 75 11 15 [ 185 | 22 30 37 45 55
% § D |Schaltfrequenz (Anm. 4) Standard 4kHz (Gerauscharm); variierbar von 1 bis 15kHz
E Max. Uberlaststrom 120% fiir 1 Minute, 140% fiir 2,5 Sekunden
= Motorscheinleistung (kVA) (Anm. 1) 1.0 1.7 2.5 38 | 60 | 9.0 12 16 21 26 30 42 51 60
a_g a ‘g Max. Dauerstrom (I) (Anm. 2) 1.5 2.5 36 | 55 | 86 13 17 23 31 37 44 60 73 87
§ E Maximale Bemessungsleistung (kW) (Anm.3) | 0.4 | 0.75 | 1.5 2.2 3.7 | 55 7.5 11 15 [ 185 | 22 30 37 45
2D [Schaltfrequenz (Anm. 4) Standard 4kHz (Gerauscharm); variierbar von 1 bis 15kHz
Max. Uberlaststrom 150% fiir 1 Minute, 175% flir 2,5 Sekunden
Powersipply. || UbErlaststiom Zulassige 380 bis 480V+10% 50 oder 60Hz+5%
Eingangsspannung und Frequenz
Output Ausgangsspannung (Note 5)(Anm. 6) 380 bis 480V (Max.)
Ausgangsfrequenzbereich 0.1~440Hz
Main circuit  |LEMV Filter integriert (optional) extern (optional)
option Gleichspannungsdrossel extern (optional) integriert (optional)
Bremschopper integriert (optional) extern (optional)
Dynamischer Bremswiderstand integriert (optional) extern (optional)
Wandmontage
Installationsart Wandmontage (Standard) (Standard)
freistehend (optional)
Montage Schutzart IP20 Iﬁgg(()s(ts;ggg)’
Kiihimethode Eigenbe-liftung Fremdbelliftung durch eingebauten Ventilator
Munsell N4.0
innen, Umgebungstemperatur: -10 b is 50°C *7, relative Luftfeuchtigkeit: 95 % oder weniger (ke in
Zulassige Betriebsumgebung e Ko nde ns ation), H 6he {ib er NN: ma x. 10 00 m,, Vib rat ionen : ma x. 4, 9m/s 2 frei von korrosiven
oder explosiven Gasen, Dampf, Staub, Ol-Verschmutzungen oder Baumwollriickstanden.




I 200V Serie—055L bis 090L, 400V Serie—075H bis 475H

Iltem Spezifikation
System 200V Serie 400V Serie
Modell (VT240S-EEEN) 055L | 075L 090L 075H | 090H | 110H | 132H | 160H | 200H | 250H | 315H | 400H | 475H
Motorscheinleistung (kVA) (Anm. 1) 73 929 114 102 | 124 | 148 | 173 | 222 | 297 | 360 | 409 | 513 | 603
@ + |Max. Dauerstrom (I) (Anm. 2) 211 | 286 328 147 | 179 | 214 | 249 | 321 428 | 519 | 590 | 740 | 870
g % Maximale Bemessungsleistung (kW) (Anm.3) | 55 75 920 75 920 110 | 132 | 160 | 200 | 250 | 315 | 400 | 475
% § ;'g Schaltfrequenz (Anm. 4) Standard 4kHz (Gerduscharm) von 1 bis 15kHz variierbar von 1 bis 8kHz
§ Max. Uberlaststrom 120% fir 1 Minute, 140% fur 2,5 Sekunden
'§ Motorscheinleistung (kVA) (Anm. 1) 60 73 99 75 102 | 124 | 148 | 173 | 222 | 297 | 360 | 409 | 513
a @ ‘g Max. Dauerstrom (I) (Anm. 2) 174 | 211 286 108 | 147 | 179 | 214 | 249 | 321 | 428 | 519 | 590 | 740
'é E Maximale Bemessungsleistung (kW) (Anm.3) | 45 55 75 55 75 90 110 | 132 | 160 | 200 | 250 | 315 | 400
D [Schaltfrequenz (Anm. 4) 1 ~8kHz (Standard 4kHz (Gerdauscharm))
Max. Uberlaststrom 150% fiir 1 Minute, 175% fur 2,5 Sekunden
Power supply Z‘g;’aﬂzzl’:;:f:uzrg E:L{a?rlego?uenz ZOONZS&\)/;;E;@)SO ke 380~480V+10% 50 oder 60Hz+5%
Output Ausgangsspannung (Note 5)(Anm. 6) 200 bis 230V (Max.) 380 bis 480V (Max.)
Ausgangsfrequenzbereich 0.1 bis 440Hz
EMV Filter extern (optional)
L\)Apiiig;ircuit @ iesdlivs] integriert extern integriert extern
(optional) (optional) (optional) (optional)
Bremschopper extern (optional)
Dynamischer Bremswiderstand extern (optional)
Installationsart Wandmontage (Standard), freistehend (optional)
Schutzart IP0OO (standard), IP20 (optional)
Montage KihImethode Fremdbellftung durch eingebauten Ventilator liftung
Munsell N4.0
innen, Umgebungstemperatur: -10 b is 50°C *7, relative Luftfeuchtigkeit: 95 % oder weniger (ke in
Zulassige Betriebsumgebung e Ko nde ns ation), H 6he Gib er NN: ma x. 10 00 m, Vib rat ionen : ma x. 4, 9m/s 2 frei von korrosiven
oder explosiven Gasen, Dampf, Staub, Ol-Verschmutzungen oder Baumwollriickstanden.
Anmerkungen:

1. Die Scheinleistung wird unter Annahme einer 200V Ausgangsspannung bei der 200V Serie, bzw. 400V bei der 400V Serie angegeben.
2. Nennstrom einschlie3lich aller hheren Harmonischen.
3. Ausgehend von einem MEIDENSHA Standard 4-poligen Kafiglaufermotor.
4. Falls die Schaltfrequenz wihrend Normalen oder Hohen Uberlastbetriebs 4kHz (ibersteigt, muss der maximale Dauerstrom wie folgt reduziert werden.
B OP7L~011L/O0P7H~011H 10kHz B 015L~018L/015H~030H 8kHz
B 0220L~030L/037H~045H 6kHz B 037L~090L / 055H~475H 4kHz
5. Eine Ausgangsspannung groéBBer der Eingangsspannung ist nicht moglich. (Das Oberlimit fiir der Ausgangsspannung liegt bei DC-Spannung/1,37)
6. Die maximale Ausgangsspannung fir die vektorbasierte Geschwindigkeitsregelung mit und ohne Sensor, sowie
der PMM-Regelung wird wie folgt bemessen.
200V Serie: 160V/ 180V/ 190V fiir die Eingangsspannungen 200V/ 220V/ 240V
400V Serie: 300V/ 320V/ 260V/ 380V fur die Eingangsspannungen 380V/ 400V/ 440V/ 480V.
7. Falls die Umgebungstemperatur folgender Gerite 40°C wihrend des Normalen Uberlastbetriebs (ibersteigt, miissen die zuldssigen Betriebsspezifikationen
reduziert werden.
B 5P5L, 011L, 5P5H (mit Rauschfilter), 015H

VT240S—2P2 F 2 10N

Eingangsspannung und . -
Integrierbare Schnittstellenkarten

Scheinleistung 2 . i
Details entnehmen Sie Seite 17,
falls keine Karte erwinscht ist ,000”

Hauptstromkreis Zubehor 1:
A: Standardausfiihrung (ohne Option)
B: Mit dynamischem Bremswiderstand
(200V Modelle bis 011L, 400V Modelle bis 015H)

L Bedienterminal
Hauptstromkreis Zubehor 2: 0: Kein Terminal
0: Standardausfiihrung 1: LCD Bildschirm
F: Integrierter EMV-filter (200V Modelle bis 5P5L, 400V Modelle bis 030H) 2: LED Anzeige

R: Gleichstromdrossel (200V Modelle 022L-075L, 400V Modelle 037H-132H)
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Steuerspezifikationen

U/f-Steuerung
(konstantes und reduziertes
Drehmoment)

Vektorsteuerung
Sensorlose mit
Vektorsteuerung | Drehzahlsensor
(Anm. 1)

PM-Motorsteuerung mit
Drehzahlsensor (Anm. 2)

Sensorlose PM-Motorsteuerung
(Anm. 4)

Frequenzsteuerung

Steuerungsmethode

Vollstandig digitale, sinusbewertete Pulsweitenmodulation

Schaltfrequenz

Mono-Sound Verfahren: 1 bis 15kHz (0,1kHz Schritte)
Soft-Sound Verfahren: Durchschnittsfrequenz 2,1 bis 5,0kHz
Frequenzmodulationsverfahren mit 3 oder 4 Tonmodulation

Im Mono-Sound Verfahren
(Einstellbar von 4kHz, 6kHz,
8kHz)

Auflésung der

0.0THz
Ausgangsfrequenz
— 0.01Hz (digital)
Genauigkeit der 0.03% (analog)

Frequenzsollwerteinstellung

bezogen auf die maximale Frequenz

Frequenzgenauigkeit

+0,01% (digital) bei 25+10°
+0,1% (analog) bei 25+10°

Steuerspezifikationen

Spannungs-/
Frequenzeigenschaften

Frei einstellbar von 3 bis 440Hz
U/f-Verhaltnis wahlbar aus 5 Punkte

Frei wahlbar im Bereich von 3 bis
9999min' (max. 180Hz)

Frei wahlbar im Bereich von
3 bis 9999min' (max. 210Hz)

Frei wahlbar im Bereich von 3
bis 9999min' (max. 200Hz)

Torque boost

Automatisch sowie manuell
wahlbar

max.
rehmomentanhebung

Max. Drehmoment des
verwendeten Motors wird bei der
automatischen Motormessung
ermittelt

Automatische

Automatische Messung der Motorkonstanten,
Automatische Messung veranderlicher Paramater

Encoder Phaseneinstellung
Erkennung der Polpaare

Automatische Analyse der
Wicklungseigenschaften (mit

Analyse Ba5|§—Methode im Stillstand, erweiterter Modus mit Rotation ist Position des Motors U e
verfligbar
Startfrequenz einstellbar innerhalb 0,1 bis 60,0Hz -
0,
200% oder mehr (Anm. 3) Ca. 50%

Anlaufmoment

+ Bezogen auf Meiden Standard
Motor

- Bei 150% des Nennstromes

- Maximale Dauer: ~3s

Bezogen auf sensorlosen
Meiden PM-Motor
Bei 150% des Nennstromes

Beschleunigungs-/
Verzégerungszeiten

0,01-60000s

Zwei Beschleunigungs-/Verzogerungsrampenzeiten, einen fiir langsamen Schrittbetrieb, acht frei
programmierbare Rampenfunktionen

0,6-60000s

Zwei Beschleunigungs-/
Verzégerungsrampenzeiten,
eine flir langsamen
Schrittbetrieb, acht

frei programmierbare
Rampenfunktionen

Beschleunigungs-/
Bremsmodi

Wahlbar zwischen linearer und S-Rampenfunktion

Betriebsmethoden

Aus 3 Modi wahlbar:
« Vorwarts-/ Riickwartslauf
« Vorwarts-/ Riickwartslauf und Stopfunktion
« Impulssteuerung Uber Taster fiir Vor— und Riickwartslauf

Haltmethoden

Anhalten durch Verzégerung oder freien Auslauf, wahlbar in Abhangigkeit des Betriebszustandes, Not-Halt und Schleichgang

Gleichstrombremsung

Frequenz fiir Bremsbeginn:
beliebige Einstellung von 0,1 bis
60,0Hz

Bremsspannung:

beliebige Einstellung von 0,1 bis
20,0% der Nennspannung

Drehzahl fiir Bremsbeginn:

frei einstellbar von 0,00 bis 50,00%
Bremsstrom:

frei einstellbar von 50 bis 150%

Bremsdauer Beliebige Einstellung von 0,0 bis 20,0s

Ausgangsfrequenz 0~440Hz 0~180Hz 0~210Hz 0~240Hz
Regelbereich - 1:100 1:1000 1:100 1:5
Bereich

bis zu 1:7 . . . . S

kqnstanter einfache DZR (Anm. 1) biszu1:2 biszu1:4 bis 1:1.5

o |Leistung

N

A |Regelgenauigkeit +0,01 fiir einfache o o o
bei Fmax= 50Hz Drehzahlregler (Anm. 1) S0 A 2=kl
Uberwachungsfrequenz = 5Hz 30Hz =

Anmerkungen

1. Bendtigt eine Zusatzplatine fiir die Drehzahlmessung.
2. Bezogen auf ein Standard Meiden PM-Motor Eine Zusatzplatine fiir die Drehzahlmessung wird benétigt.

3. Die Werte konnen je nach Motorleistung, Nennspannung und Frequenz variieren. Beinahe 150% wenn 45kW Uberschritten wird.

4. Dieses Produkt wurde entwickelt unter dem Gesichtspunkt der Energieeinsparung im Bereich Liifter und Pumpen mit Einsatz von Meiden PM-Motoren mit

sensorloser Steuerung.

Fir Details wenden Sie sich bitte an lhren Vertragshandler.




with with Sensorless
V/f control (Constanttorque, Sensorless vector Vector control PM motor control PM |
reduced torque) control SSIES ESIEY) MG @RI
(Note 1) (Note2) (Note 4)

Setup

Mehrschrittfrequenz-
programm

Acht programmierbare Festfrequenzen, Beschleunigungs- und Bremszeit getrennt einstellbar, 5 Bit Kodierung

Programmierbare
Linearfunktion mit
Begrenzung

Im Fernsteuermodus: Im Fernsteuermodus:
y=Ax+B+C Im Fernsteuermodus: —AX4+B+C
, . y=Ax+B+C y= !
y: Ergebnis y: Ergebnis

o . y: Ergebnis - .
x: Eingangsvariable x: Eingangsvariable x: Eingangsvariable

A: 0,000 bis 10,000 A:0.000~+ 10.000
T ! A :0.000~+10.000 . N
B:0,00 FJIS i.440,00HZ B : 0~+9999min-' B ((:)OHOIf 1.440.00Hz
C: Hilfseingang C: Hilfseingang : Hilfseingang

T L = mit Unter- und Oberbegrenzung s s
Oberbegrenzung Oberbegrenzung

Frequenzausblendung

Setting enabled in 3
- positions Width variable in
00~ 10Hz

3 stellig einstellbar mit variabler
Bandbreite von 0,0 bis 10,0Hz

Schlupfkompensation

Funktion an- und abschaltbar,
einstellbare Verstarkung des -
Sollwerts: 0,0 bis 20,0Hz

Automatikfunktion

10 Schritte programmierbar
Synchron-/ Asynchronmaschinen geeignet

Funktionen der
integrierten SPS

Arithmetische Berechnungen, logische Operationen, GroBenvergleich und Tiefpassfilterung, des Eingangssignals fiir die bindren
Ein- und Ausgdnge, sowie fir die analogen Ein- und Ausgdnge
Speicherkapazitat: maximal 16 Kommandos pro Speicheradresse, 20 Speicheradressen Rechenzeit: 2ms/Adresse

Weitere integrierte
Programme

Pick-Up Programm

PID-Regler Bremsprogramm bei Stromausfall N )
. . . (enthalt automatischen
Wiedereinfangen im Lauf Kaskadenpumpenregelung ) o
X ) X ) Wiederanlauf, Wiedereinfangen.
Automatischer Start Spinnereimaschinenprogramm Traversensteeruna und
Selbststandiger Wiederanlauf nach Stromausfall Passwortgeschiitzte Riickwartslaufsperre 9

Spinnereimaschinenprgramm

Traversen-Steuerun .
9 sind ausgeschlossen.)

Control I/0

Standard-Bedieneinheit

Wechsel zwischen Fern- und Handsteuerung, Vor- und Riickwartslauf per Direkteingabe, Darstellung von Referenzwerten,
abspeichern und kopieren aller Parameter. Bedieneinheit herausnehmbar und montierbar auBerhalb vom Frequenzumformer.
Max. Lange des Verbindungskabels ist 3m.

LCD-Anzeige

Display: 2 Zeilen a 16 Buchstaben, 4 Status LEDs Bedienung: Drehknopf und Bedientasten

Led-Anzeige

Display: 5mal 7-Segment LED + 7 Status LED Bedienung: A ¥ Tasten + Set Taste

Bindreingdnge

7 programmierbare Eingange, als positive oder negative Logik, ein Eingang kann als Impulsfolger genutzt werden.

Bindrausgange

2 programmierbare Relais, 3 programmierbare Open-Collector Ausgédnge, einer als Impulsausgang programmierbar
Die Ausgdnge des Umrichters konnen mit der Geschwindigkeit, dem Status der Selbstdiagnose, der Drehrichtung, dem Erreichen
des Geschwindigkeits—, Leistungs- und Stromsollwerts, der Beschleunigung und der Fehlerkodierung verkntipft werden.

Frequenzvorgabe

Zwei Eingdnge als Spannungseingang (0-10V/0-5V/1-5V) oder Stromeingang (4-20mA) wahlbar
1 Spannungseingang (0-+10V/0-+5V/1-5V) (fir Linearfunktion und PID-Regler)
1 Impulseingang (max. 10kHz)

Control

Analoge Ausgange

2 programmierbare Analogausgange als Spannungsausgéange (0-10V) oder Stromausgénge (4-20mA) getrennt wahlbar.
Verknuipfbar mit Ausgangsfrequenz, Ausgangsspannung, Ausgangsstrom, Zwischenkreisspannung und weiteren.
1 Schnittstelle als Impulsfolger programmierbar mit Ausgangsfrequenz, Motordrehzahl, usw.

Communication

Serielle Schnittstelle

Kommunikationsprotokoll: Modbus-RU oder VT240S

Modell-Kkommunikation (Meiden Standard Seriell)

Verbindung: RS485 2-Leitersystem, Ubertragungsdistanz: totale Linge max. 150m
Ubertragungsart: Asynchrone halb-Duplex Ubertragung

Baud Rate wahlbar zwischen:

1200/2400/4800/9600/14400/19200/38400bps, maximal 32 Stationen
Fehlererkennung: Summencheck, Paritatskontrolle, Framing

Protection

Uberlastschutz

Uberstromlimitie{ung (Stromlimit in drei Schritten durch die bindren Eingange veranderbar), Oberspannungsgrenze,
Unterspannung, Uberlasterkennung, automatische Reduzierung der Schaltfrequenz bei Uberhitzung der IGBT.

Vorsorgeerkennung

Uberstrom, Uberspannung, Unterspannung, IGBT-Fehler, Phasenfehler, Motoriiberlastung (Grenze veranderbar),
Umrichteriiberlastung, und weitere Selbstdiagnosen

Fehlerhistorie

Aufzeichnung und Speicherung der letzten vier Fehler. Details: Priméar- und Sekundarausléser, Ausgangsfrequenz, Strom,
Zwischenkreisspannung, Betriebsstunden und Nutzungszahler

Uberlastdauer

Einstellung Normale Uberlast

120% - Tmin, 140% - 2,5s (reduziert auf 60% - 1min zwischen 0,1 bis 1Hz) zeitinverse Charakteristik
Einstellung Hohe Uberlast

150% - Tmin, 175% - 2,5s (reduziert auf 75% - Tmin zwischen 0,1 bis 1Hz) zeitinverse Charakteristik

Neustart

Selbststandiger Neustart zwischen 1 und 10 Versuchen einstellbar.

11
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Hauptkreis- / Steuerkreisanschliisse

Hauptschaltkreis

022L-075L, 037H-132H integriert (optional)

1
'
! Gleichstromd | 018L or below, 022H or below
! rossel | (standard)
' 9 Bremschopper
_______ mEmm————
VT2405 - ; z
H 7
i

L+1

Hauptkreis

Dynamischer Bremswiderstand
Bis 011L, bzw. bis 015H integriert

(optional)
. Bis 5P5l, bzw. bis 030H
Hauptschitz Separater integriert |:?—J
EMV-Filter (optional)
Versorgungss Netzdrossel ——— ;| r~------ |
pannung .
|
EMV-Filter |
! yrza
[
_______ |

Steuerkreis

Frequenzwahl

Analoge Eingdnge

- AI1,AI2 wéhlbar zwischen
Spannungs- und Stromsignal

COM

OV Note 1)

(0-10v,0-20mA) | ______T__. o=
- Al3 Spannungseingang Al2
(-10 bis +10V) ~—=C
- Alle Funktionen kénnen
verandert werden. 510Q 10kQ I

ov (Anm. 1)

T RY24V

Plus/Minus Schaltlogik
Wechsel mdglich

Binére Eingange

- 5mADC
- PSI7 kann als Impulseingang Sync
verwendet werden.
- Alle Funktionen kénnen RY24V
verandert werden.
YK
—A— 1+
4.7k Q
Source
4.7kQ

_‘:_§Z§ -

l @ (Anm. 2)

Abschlusswiderstand \

<]_" RJ-Kupplung

r

DATA+ N1~
{

4|/? paTA— 1o\

0VOP =

ovVoP 3 ‘\‘

(5708 ) svop e |
DATA+

DATA —I \

ovop I: \

U

Solldrehzahl
erreicht

PSO3

PSOE

Anmerkungen:

1.Vier COM Anschliisse sind intern miteinander verbunden.

2. RY0, COM und OVOP sind elektrisch isoliert.

3. Der Verschaltungsvorschlag ist mit der Einstellung Minus-Schaltlogik zu verwenden.
4. Fiir sensorbasierte Vektor— oder PM-Motorsteuerung ist eine Encoderkarte notig.

Serielle Schnittstelle (RS-422/485)

Gleichzeitiger Gebrauch der Kupplung
und der Klemmen ist nicht méglich.

Analoge Ausgange

- als Spannungs- oder Stromausgang verwendbar
0-10V, max TmA
4-20mA max 500W

- Die Schnittstellen kdnnen beliebigen
Funktionen zugewiesen werden.

Relais Ausgédnge
- RA-RC
Max. 250V AC 1A
Max. 30V DC 1A
- FA-FB-FC
Max. 125V AC 0,4A
Max 30V DC 1A
- Die Schnittstellen kénnen beliebigen
Funktionen zugewiesen werden.

Digitale Ausgénge

- Ausfiihrung als Open Kollektor

- Max. 30V DC 50mA

- PSO3 kann als Frequenzausgang
genutzt werden.

- Die Schnittstellen kdnnen beliebigen
Funktionen zugewiesen werden.



Ein— und Ausgangsfunktionen der Steuerung

I Funktionsumfang der Anschliisse

Kennzeichnung Bezeichnung Beschreibungn
) PSIT —PSI7 Programmierbare Die Eingange konnen frei mit den internen Funktionen der Steuerung verkniipft werden. PSI7 kann als
S Bindreingange Impulsfolgeeingang verwendet werden.
= RYO.RY24 Masse aller Bindreinginge Ge"mgmsame Spannungsbereitstellung der Minus-/ Pluslogik. Ein Wechsel zwischen Plus- und Minuslogik ist
& moglich.
AH1 2 Die Eingange konnen frei mit den internen Funktionen der Steuerung verknUpft werden. Ein Wechsel
qé'a ’ Programmierbare zwischen Spannungssignal (0-10V) und Stromsignal (4-20mA) ist moglich.
S A3 Analogeingange Der Eingang Al3 lasst sich frei mit den internen Funktionen verkntipfen. Der Spannungsbereich ist —10V-
< +10V.
D
r_ou com Masse aller Analogeingange | Masseanschluss der Signaleingange Al1, Al2 und Al3
= -
< P10 SpannurTQS\{ersorgung s Spannungsversorgung flr Potentiometer mit 2kW (2W) zum Anschluss an analogen Eingang.
Analogeingdnge
:é“ Programmierbare Ausgangssignale fir Messeinrichtungen. Die Ausgangssignale koénnen frei mit den internen
2 |A01,2 9 w Ausgangsfunktionen verknUpft werden. Ein Wechsel zwischen Spannungs- (0-10V) und Stromausgang (4-
3 Analogausgange . g
2 20mA) ist moglich.
£ |com Masse der Analogausgange [Masseanschluss der Signaleingange Al1, Al2 und Al3
Programmierbare
RC,RA Relaisausgange Spannungsversorgung flr Potentiometer mit 2kW (2W) zum Anschluss an analogen Eingang.
(Kontaktart: 1A)
qu\ Programmierbarer Ausgangssignale fir Messeinrichtungen. Die Ausgangssignale konnen frei mit den internen
‘©  |FCFAFB Relaisausgang Ausgangsfunktionen verknUpft werden. Ein Wechsel zwischen Spannungs- (0-10V) und Stromausgang (4-
= (Kontaktart: 1C) 20mA) ist moglich.
© .
2 |Pso1~ P.ro.g.;ramrryerbare Bindre Ausgange mit Open-Kollektor Ausgang. Diese Signalschnittstellen kénnen frei mit den internen
o Bindrausgange X .
PS03 Funktionen verknUpft werden.
(Open-Kollektor)
PSOE G.e'l‘e'“sa[“e s s Gemeinsame Masse fuir PSO1, 2 und 3.
Bindrausgange

I Programmierbare analoge Eingange und Pulsfolgerausgange

Entsprechend der unten aufgefiihrten Tabelle, kdnnen den drei analogen Eingangen (Al1-Al3) beliebige Funktionen
zugewiesen werden. Falls die potentialgetrennte Al/AO-Zusatzkarte installiert ist, wird die Steuerung mit vier zusatzlichen
Eingdngen (PA1-PA4) erweitert. Bis zu vier Ausgange sind mit der SPS verknupfbar. Eine spezielle Schaltung, die positive
und negative Ausgangsspannungen aufweist, kann dem Eingang Al3 zugeordnet werden. Der Bindreingang PSI7 kann als
Impulsfolgereingang programmiert werden, z.B. fiir die Drehzahlvorgabe.

U/f-Regelung, wird mit U/f, Vektorregelung mit/ohne Sensor wird als VEC und PM Motorregelung wird als PM abgekdirzt.

Drehmomentanhebung

: Einstell- | Bindr- | p . Steuermodus
Kennzeichnung bereich kﬁjd{:g— folge Beschreibung v/FTVEC [ PM
Diese Funktion wird genutzt um die Betriebsfrequenz (Drehzahl) einzustellen. Die
Drehzahleinstellung 1, 2, 3 0~100% [o) o Drehzahleinstellung 1, 2, 3 kann mittels der Bindreingange (AFS1, AFS2, AFS3)[ o | o o
gewadhlt werden.
Pr.ogrammlerbare AT 0~100% [ o Programmierbare Linearfunktion mit Begrenzung o|l o | o
mit Begrenzung
Mittenfrequenz fiir o - . u
0~100% o Es wird die Mittenfrequenz fiir die Traversensteuerung des Umrichters ausgewahlt.| o | o | o
Traversensteuerung
PID-Ruckfiihrung 0~100% Dient als Fiihrungsgrof3e des integrierten PID-Reglers. o|l o | o
Drehmoment Einstellung 0~300% | o o Drehmomenteinstellung fiir stromgeregelte Regelung. o o
Einstellung der Begrenzung des 0~100% Used to reduce the limit value being multiplied by the setting value of the driving ol o
positiven Drehmoments ° torque limiter.
Einstellung der Begrenzung des 0~100% Wird verwendet, um den Grenzwert fiir das regenerative Drehmoment durch die o | o
negativen Drehmoments ? Multiplikation mit dem eingestellten Wert zu reduzieren
Drehmomentanhebun Addiert zur Drehzahl oder Drehmomentregelung. Diese Funktion wird nur dann
§ 9 0~300% o aktiv, wenn die Einstellung der Drehmomentanhebung 1 (TRQB1) durch einen o o
Einstellung 1 A = .
Bindreingang aktiviert wird.
Analog einstellbare Diese Funktion wird genutzt, um die Drehmomentanhebung einzustellen, sobald
0~100% [¢) o o

die automatische Drehmomentanhebung (B16-0) analog vorgegeben wird.
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Ein— und Ausgangsfunktionen der Steuerung

I Programmierbare Bindreingange

Jede der unten aufgefiihrten Funktionen kann einem der sieben Binareingange zugewiesen werden. (PSI1-7) Mit einer
Zusatzkarte lassen sich die Eingange erweitern (PSI1-7) Die Funktionen kdnnen auch intern dauerhaft auf AN gesetzt werden.

Bis zu vier Ausgange lassen sich mit der integrierten SPS verknipfen und damit ansteuern.

Abkirzungen:  U/f: U/f-Steuerung (konstantes und reduziertes Drehmoment)
VEK: ektorbasierte Steuerung mit und ohne Sensor.
PM: Permanent-Magnet Motorsteuerung mit und ohne Sensor.
; ; . Steuerverfahren
Kennzeichen Funktion Beschreibung
U/f | VEK | PM
F RUN Vorwartslauf Dieser Befehl fiihrt den Vorwartslauf im Fernsteuerbetrieb aus. Ofo
R RUN Riickwartslauf Dieser Befehl fiihrt den Riickwartslauf im Fernsteuerbetrieb aus. Of o
Diese Funktion hélt den Motor im Betrieb an. Als Not-Halt kann zwischen einer Aktivbremsung und freier Auslauf gewéhlt werden.
EMS Nothalt ) ) ) Ofo|o
Dieses Signal kann als Fehlersignal verwendet werden.
F JOG Vorwarts-Schrittbetrieb Dies ist das Kommando fiir Schrittbetrieb. Wahrend dieses Signal AN ist, wird die zuvor einprogrammierte Schrittfrequenz (Schrittdrehzahl) gefahren. | o [ o | o
RJOG Riickwirts-Schrittbetrieb Fiir die Verzogerung kann zwischen einer Rampe und freier Auslauf gewahlt werden. ol oo
. Dies ist ein Stoppsignal, wenn sich der Umrichter im Haltemodus befindet. Hierbei wird der letzte Befehl RUN oder R RUN gehalten, der als letztes
HOLD Haltesignal o ) o|lo|o
gleichzeitig mit HOLD angezeigt wurde.
) Mit diesem Signal wird die Gleichstrombremsung aktiviert. Dieser Befehl kann auch bei Anschluss eines PMMs ausgefiihrt werden. In Abhangigkeit
BRAKE Gleichstrombremse ) ) ) ) o|lo|o
der Last kann die Maschine dabei aufer Tritt fallen und Schaden nehmen.
RESET Fehler-Reset Der Fehlerzustand wird aufgehoben. o|lo|o
COP Serielle Ubertragung Die serielle Ubertragung wird aktiviert. Die Steuerung folgt der seriellen Ubertragung. olo|o
CSEL Rampenwechsel Es wird die Beschleunigungs-/Verzogerungsrampe ausgewahlt. Steht der Befehl auf AN, wird die Rampe 2, ansonsten die Rampe 1 ausgefiihrt. oflo|o
IPASS Uberbriickung der Linearfktn. | Die programmierbare Linearfunktion wird umgangen. olo|o
CPASS Uberbriickung der Rampenfktn. | Die Rampenfunktion wird umgangen. o|lo|o
PIDEN Wahl des PID-Reglers Der PID-Regler wird aktiviert. olo]o
AFS1~3 Drehzahlvorgabe 1-3 Voreingestellte Frequenzen (Drehzahlen) werden angefahren, die durch C07-0~2 voreingestellt wurden. [Bei mehrfachen Funktionsvorwahlen o|lo|o
PROG Proarammeinstellun Funktion fiir mehrfache Frequenzeinstellungen (Drehzahleins.). Die Wahl der voreingestellten werden die Funktionen in folgender Prioritat ololo
9 9 Parameter 0-7 erfolgt durch die Kombination von S0-S3, SE. durchgefiihrt:
CFS CPU Einstellung Wechsel der Ubertragungsart zwischen paralleler und serieller Ubertragung. P0G > CFS>PLS_IN>PROG>AF3>AF2>ARST | 0 | 0 | o
SO-506E | R Pl Elng?ngsfunktlon fiir die Auswahl der vorprogrammierten 7 Frequenzen (Drehzahlen). Es kann zwischen Direktanwahl und binarer Kodierung ololo
gewahlt werden.
FUP Frequenz (Drehzahl) steigern _ [Die néchst hohere oder niedrigere Festfrequenz wird angefahren. Bleibt die Eingangsfunktion auf AN, wird die Frequenz entlang der eingestellten olo]o
FDW Frequenz (Drehzahl) senken  |Rampe weiter erhdht bzw. reduziert. o|lo]o
BUP Linearfktn. steigern olo]o
BDW Linearfktn. senken Wenn BUP oder BDW gleichzeitig mit IVLM AN ist, wird der Eingangswert der programmierbaren Linearfunktion erhht bzw. reduziert. Sobald IVIM | o | o | o
VLM Linearfktn. Freigabe zum AUS ist, wird der Eingangswert der programmierbaren Linearfunktion auf 0 gesetzt. BUP und BDW reagieren nicht, solange IVLM AUS ist. ololo
steigern/senken
AUXDV Wahl des Zusatzantriebs Mit diesem Signal wird der Zusatzmotor ausgewahlt. Der Wechsel kann nur stattfinden, solange der Umrichter nicht arbeitet. olo|o
PICK Wiedereinfangen im Lauf Die Wiedereinfangen im Lauf-Funktion wird ausgefiihrt, sobald dieses Signal AN ist und RUN oder R RUN ausgefiihrt wird. o| o
MBRK_ans |Riickmeldung der ext. Bremse |Die Software des Umrichters kann sich den einwandfreien Betrieb der externen Bremse durch diese Eingangsfunktion bestatigen lassen. [¢) [¢)
PRST Musterzuriicksetzung Ein Riicksetz-Signal fiir die Mustererstellung des Spinnereimaschinenprogramms lasst sich realisieren. o
digitale PRUT ) o . .
S5~S7 AN In Abhéngigkeit des Eingangszustands wird eine von vier Drehmomentvorspannungen ausgewahlt. o|lo|o
AUXSWO~1 uallehy Nummer 63 In Abhéngigkeit des Eingangszustands wird eine von vier Zusatzmotoren angewahlt. [¢)
Zusatzantriebs
PLSJN Pulsfolgereingang Freigabe eines Bindreingangs als Pulsfolger. olo]o
OCLLV1 -2 |Uberstrombegrenzung Der Wert der Uberstromlimitierung kann wahrend des Betriebs mit dieser Fingangsfunktion veréndert werden. olo]o
- Fehlereingang fiir die Erkennung externer Fehler. Falls dieses Signal im Betrieb auf AN wechselt, wird es wie ein interner Fehler behandelt und der
E.FLT1~8 |externer Fehler Unrichter stoppt den Motor. o|lo|o
EXC Vorerregung Magnetischer Fluss-Lauf wird ausgefiihrt. Dies bedeutet, dass der Motor ohne Erzeugung von Drehmoment arbeitet. [o)
ACR autom. Stromregelung Der Motor wird ACR (automatische Stromregelung) geregelt. o|o
PCTL P-Regler Der Pl-Regler der Drehzahlregelung wird gewechselt in P-Regelung. o|o
Wahl der Quelle der - e . ) b rrmetiellio T
- Begrenzung des positiven Drehmoments ist aktiv. Der Wert kann durch einen analogen Eingang oder durch die serielle Ubertragung vorgegeben
LIM1 Begrenzung des positiven o|o
werden.
Drehmoments
Wahl der Quelle der
LIM2 Begrenzung des negativen Begrenzung des negativen Drehmoments ist aktiv. Der Wert kann durch einen analogen Eingang oder durch serielle Ubertragung vorgegeben werden. o]|o
Drehmoments
Wechsel der mech. . . .
MCH Jeitkonstante Wechsel der Verstérkung von 1 auf 2 wéhrend ASR (automatische Spannungsregelung) o|o
RFO Stillstand Drehzahlvorgabe wird auf Omin-1 gesetzt. oo
DROOP Tiefpass Die Steigung Drehmoment/Drehzahl-Kennlinie wird veréndert. o|o
DEDB Totzone Totzonenregelung der Drehzahlverstarkung ist aktiviert. o|o
TRQB1~2 |Drehmomentvorspannung 1-2 |Wechsel der Drehmomenteinstellung von 1auf 2 wird durchgefiihrt. o|o




Ein— und Ausgangsfunktionen der Steuerung

I Programmierbare Bindarausgange

Jede der in der Tabelle aufgefiihrten Funktionen kann mit einer der 5 Bindrausgange verkniipft werden. (Ra-RC, RA-FB-FC, PSO1-PSO3)
Mit einer Zusatzkarte kann die Zahl der Anschlisse erhoht werden.

) . . Steuerverfahren
Kennzeichen Funktion Beschreibung U/ TVEK] PM
. Dieses Signal ist AN wahrend des Umrichterbetriebs, Schrittbetriebs und der Gleichstrombremsung. Zusétzliche Ansteuerung der

RUN Betrieh . ) oflo | o
Ausgangsfunktion kann eingestellt werden.

FLT Fehler Das Signal ist AN im Falle einer Fehlerausldsung.

MC Ende der ZK-Ladung Dieses Signal ist AN sobald der Gleichstromzwischenkreis (ZK) vollsténdig geladen ist. olo| o

RDY1 Bereit (1) AN im Falle keines Fehlers, EMS nicht in Betrieb, Ende der ZK-Ladung und einer Drehgebererkennung (Sensorerkennung nur bei PM- ololo
Motorsteuerung).

RDY2 Bereit (2) AN im Falle keines Fehlers, Ende der ZK-Ladung und einer Drehgebererkennung (Sensorerkennung nur bei PM-Motorsteuerung). oflo| o

LCL Handbedienung AN, sobald der Handmodus aktiviert ist (Bedienung mit dem LCD-/LED-Interface). o| o o

REV Riickwartslauf AN, sobald sich der Motor im Riickwartslauf befindet. o| o o

IDET Stromdetektion AN, wenn der Ausgangsstrom ein zuvor festgelegtes Limit iiberschreitet. oflo| o

ATN Sollfrequenz (Drehzahl) erreicht ~ |AN, sobald die Ausgangsfrequenz oder die Motordrehzahl den Vorgabewert erreicht hat. o|lo| o

AN, sobald die Ausgangsfrequenz oder die Motordrehzahl die voreingestellte Grenze iiberschritten hat. Die Grenzen kdnnen fiir die Ausgénge

SPD1,SPD2 [Drehzahldetektion )
getrennt eingestellt werden.

o
o
o

COP Ubertragungswahl AN, sobald serielle Ubertragung gewahlt wurde. oflo| o
ECO~EC3  |Spezifischer Fehler Einer von vier mdglichen Fehlern wird angezeigt. oflo| o
ACC,DCC  [Beschleunigung, Verzogerung ACCist wahrend der Beschleunigung AN, DCCist wahrend der Verzogerung AN. olo| o
AUXDV zus. Motor ausgewahlt AN, wahrend ein Zusatzmotor ausgewahlt wurde. oflo| o
ALM minderschwerer Fehler AN, im Falle der Auslosung eines minderschweren Fehlers. o| o o
. AN wahrend Betrieb, Schrittbetrieb und Gleichstrombremsung. Dieser Schaltkreis ist mit einer 3-miniitigen Verzogerung nach Abschaltung des
FAN Liiftersteuerung ) . . L ofo|o
Betriebs ausgestattet. So ldsst sich eine externe Motorbeliiftung iiber diesen Ausgang ansteuern.
ASW Auto-Start Standby Bei Nutzung der Auto-Run-Funktion wird Bereitschaft signalisiert . o|lo| o
ZSP Stillstand AN, sobald die Motordrehzahl oder Frequenz unter der Einstellung fiir Stillstand ist.
LLMT,ULMT |PID Unter-/ Obergrenze AN, sobald die FiihrungsgroRe eine der beiden Grenzen unter- oder iiberschreitet. oflo| o
Doff-End  |Wickelende Alarm AN, w'eihrenq des Spinnereimaschinenprogramms. Die Ausldsung des Alarms zu einem voreingestellten Zeitpunkt oder nach Auto-Stopp des o
letzten Schrittes.
MBRK Auslosung einer externen Bremse |Es wird der Ausldsebefehl fiir eine externe Bremse erzeugt. [¢)
DVER Drehzahlabweichung AN, sobald eine signifikante Drehzahlabweichung erkannt wird. o| o
BPF Zwischenkreisunterspannung AN, sobald die Gleichspannung des Zwischenkreises unter den voreingestellten Wert fallt. oflo| o
RDELAY reretgre RUNS ol eDie:]rSi):”e:ne.lufgefuhrte Befehl RUN Iasst sich verzogert abschalten. Der Zeitraum zwischen Stillstand und Abschalten von RDELAY Iasst sich ol ol o
MP0O1~8 Mehrfachpumpensteuerung Mit diesen Ausgangsfunktionen lassen sich die Zusatzpumpen der Mehrfachpumpensteuerung schalten.
PLC1~8 SPS Ausgange Diese Bindrfunktionen lassen sich mit der integrierten SPS ansprechen. ofo | o

I Programmierbare analoge Ausgange und Pulsfolgerausgange

Jede der unten aufgefiihrten Funktionen kann mit einem der beiden analogen Ausgdnge (AO1, AO2) verknlpft werden. Mit einer Zusatzkarte stehen vier
weitere analoge Ausgange zur Verfligung. (AOP1-AOP4). Falls der Anschluss PSO3 der Bindrausgange als Pulsfolger verwendet wird, kdnnen Ausgangssignale,
wie z.B. Motordrehzahl, gepulst mit bis zu 6kHz, ausgegeben werden. Es ist ebenso moglich, die Ausgangsverstarkung einzustellen. Die Ausgabe spezieller
Funktionen wird ebenfalls gewéahrleistet durch OFFSET von Spannung- oder Stromausgang..

(Zum Beispiel: Ausgabe der Frequenz von -50 bis +50Hz durch Ausgangswerte von 0-10V))

: Ausgabe anpass-| Puls . Steuerverfahren
AL (Fiir Spannungsausgabe 0-10V) | bar ffolge Beschreibung v |vec| pm
Ausgangsfrequenz 10V/max. Frequenz o | o |DieAusgangsfrequenz wird als analoger Wert generiert. o
Motordrehzahl 10V/max. Drehzahl ol o Es wird die Motordrehzahl au§gegeben. Entweder Wert von Geber ober bei U/f-Regelung oder ololo
Vectorregelung ohne Geber ein berechneter Wert.
vorgegebene Frequenz (Drehzahl) [10V/max. Frequenz (Drehzahl) o | o |Eswirddie vorgegebene Motorendfrequenz oder Drehzahl ausgegeben. olo]|o
Rampenausgabe 10V/max. Frequenz (Drehzahl) 0 | Ausgabe der Sollfrequenz, einschlieBlich der Rampenfunktion. olo]|o
Es wird der Ist-Strom ausgegeben. Als Normierung kann zwischen dem Nennstrom des Umrichters und des
Ausgangsstrom I5V/Nennstrom " o|lo|o
Motors gewahlt werden.
ST PRI T e —— Es wird die Ausgarlgsspannyng ausgegeben. Der Wert am ATangausgang und die tatsachliche ololo
Motorspannung kénnen bei Versorgungsschwankungen variieren.
‘ : Es wird die Ausgangsleistung des Umrichters wiedergegeben.
MUl BT EIGEESLY e Der angezeigte Wert kann bei Versorgungsschwankungen von der tatsachlichen Leistung abweichen. °l°|°
. ; [200V-Modelle: 5V/300V - ) ) )
Zwischenkreisspannung [400V-Modelle: 5V/600V Es wird die Spannungndes Gleichstromzwischenkreises ausgegeben. o|lo|o
berlast Monitor 0V/100% Bei 1.00A) Level, eine Pberlastkontrollfunktlon wird aktiv. Es kann zwischen Motorschutz und ololo
Umrichterschutz gewahlt werden.
Kiihltemperatur 10V/100% Es wird die Temperatur des Kiihlkdrpers der ausgegeben. olo]|o
Momentenstrom 5V/Motornennstrom [o] Der ermittelte Momentenstrom wird angezeigt o|o
Erregerstrom 5V/Motornennstrom Der ermittelte Erregerstrom wird angezeigt. olo
Namp Ausgang (Drehmomentvorgabe) |5V/Nennmoment o Es wird das Sollmoment ausgegeben. olo
Integrierte SPS Ausgange 1-4 10V/1000Hex Numerische Werte der integrierten SPS werden ausgegeben. o|lo|o
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I Bedieneinheit

Fur die Bedienung des Umrichters stehen zwei verschiedene Einheiten zur Verfligung, eine mehrsprachige LCD-Einheit und eine
LED-Einheit.

Die Bedieneinheiten kdnnen problemlos entfernt und wieder angebracht werden. Mit einem Verlangerungskabel (max. 3m)
lasst sich die Einheit auch getrennt vom Umrichter installieren, z.B. au3erhalb eines Schaltschranks.

Es kann auch ein Umrichter ohne Bedieneinheit bestellt werden, falls bereits eine Bedieneinheit vorhanden ist.

I Bildschirmtypen und jeweilige Bedienelemente

LCD-Einheit (V24-OP1)
LCD-Bildschirm

4 B

Parameterwahl-
Drehrad

Status LEDs

Parameterbedientaster
Betriebsbefehlstaster
Parameterbedientaster

v v

v

LED-Einheit (V24-OP2)

LED-Einheitenanzeige
LED-Segmentanzeige

LED-Vorzeichenanzeige

Parameterwahltaster

—— Status LEDs

» Parameterbedientaster
» Betriebsfehltaster
» Parameterbedientaster

B Hauptfunktionen

+ Wechsel zwischen Local- und Fernsteuerung, Vor- und Riickwartslauf und Fehlerriickstellung

- Statusanzeige
Ausgangsfrequenz (Motordrehzahl), Frequenzvorgabe (Drehzahlvorgabe), Ausgangsstrom, Drehmoment,
Drehmomentvorgabe, Ausgangsspannung, Ausgangsleistung, Zustande der analogen und bindren Ein- und Ausgange,
Mustererzeugungsstatus, Status der Kaskadenpumpenregelung, Status der Spinnfunktion, Status der integrierten SPS, Status
der automatischen Anpassung, Fehleranzeige, Aufzeichnung der Anschlussdauer, Aufzeichnung der Betriebsdauer, CPU
Version, usw.

+ Parameteranzeige und Veranderung
Anzeige und Aktualisierung aller Parameter, Anzeige einer Liste mit allen Werten die von den Werkseinstellungen abweichen, usw.

« Parameterkopie

Speicherung von Motorkonstanten verschiedener Antriebe. Beim Laden eines anderen Antriebs werden alle Werte abgeglichen.
16



AuBere Abmessungen

I Ausfiihrung fur die Wandmontage

Modell Abmessungen [mm] Cawitdi
) ) lkgl
200V Reihe | 400V Reihe| WO | W1 HO H1 D od OF
OP7L OP7H
1P5L 1P5H
2P2L 2P2H 155 | 140 | 250 | 235 | 180 6 3 5 D
4POL 4POH
=il
5P5L 5P5H
i
7P5H -
Al 011H 205 | 190 | 275 | 260 | 196 5
011L
015H h
g Y
018H the 9 =
015L
oy 022H 260 | 240 | 350 | 330 | 298 12
030H
022L 037H
470 | 450 23
030L 045H
300 | 200
055H 317 10 15 27
520 | 500
037L Wo 54, D
340 | 240 30 W1 ¢d 9E
045L /
/ Aufhangebohrung
+ ¥ J
075H 42 ®>
435 | 300 | 615 | 595 N
055L 090H 45 o X
350 10 20 2| == .
110H 60 o
500 | 400 | 710 | 684
075L 132H 65 L
Y 1
Lo
—
160H 90
1020 | 990 13
090L 200H 580 | 400 100
250H 1260 | 1230 | 470 23 200
315H 285
15
400H 870 | 600 | 1260 | 1230 290
475H 295

« Anmerkung: Die oben genannten Abmessungen sind zutreffend, wenn keine Gleichstromdrossel auf der Einheit montiert ist. Bitte fragen Sie Ihren Handler nach
den Abmessungen der Umrichter mit zusatzlicher Gleichstromdrossel.
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Optionen

I Optionale Schnittstellen und Kommunikationskarten

Die optionalen Kommunikationskarten werden aus der Hauptplatine vom VT240S montiert.
Es gibt drei Kategorien: |, Il und Ill, entsprechend der Montageposition. Es konnen bis zu drei Zusatzkarten installiert werden,
jedoch nur eine pro Kategorie. Falls eine Zusatzkarte aus Kategorie Il und lll integriert werden soll, ist ein spezielles

Platinen-Zusatzgerat notwendig.

(Anm. 2)

01

125kbps, 250kbps, 500kbps
Zahl der Stationen: 64 pro Netzwerk

Artikel Mgdell- Produktbeschreibung Kategorie ATl
bezeichnung Bestnr.
V24-DN1 Schnittstellenkarte fiir Inkrementalgeber
Encoderkarte 1 N62P30609=1-01 Pulsfrequenz: wéhlbar zwischen 60+10kHz und 20kHz I 1
B Versorgungsspannung fir den Drehgeber: 12V DC+1,2V, bis zu 150mA
V24-DN2 Schnittstellenkarte fiir einen Encoder in Line-Driver Ausfiihrung
Encoderkarte 2 N62P30610=1-01 Pulsfrequenz: 250kHz (Signale: Phasen A,B,C, seriell) | 2
a Versorgungsspannung fir den Drehgeber: 5V DC+0,25V, bis zu 350mA
Encoderkarte 3 V24-DN3 Schnittstellenkarte flir PM-Motor magnetische Polerfassung, ausgefiihrt als Line-Driver
(PM-Motor N62P30611=1-01 Pulsfrequenz: 250kHz (Signale: Phasen A,B,Z,U,V,W) | 3
kompatibel) B Versorgungsspannung fir den Drehgeber: 5V DC+0,25V, bis zu 250mA
Encoderkarte 4 V24-DN4 Schnittstellenkarte passend zu Heidenhain ERN1387
(Anm. 1) N62P30642=1-01 1Vp-p 2-Phasen 2-Sinuswellen + Z-Spur | 4
’ B Versorgungsspannung fir den Drehgeber: 5V DC + 0,25V, bis zu 200mA
V24-DN6 Schnittstellenkarte passend zu einem Single-Phasen komplementar Ausgangsmodell
Encoderkarte 6 N62P30609=2-01 Das Signallevel liegt bei 4,0V oder groBer fir high und 0,5V oder niedriger fiir low. | 6
B Versorgungsspannung fir den Drehgeber: 12V DC+1,2V, bis zu 150mA
Signalkarte zur Erweiterung der bindren Ein- und Ausgange:
. V24-RYO PO s
Relais-Karte N62P30612=1-01 4 zusatzliche Relais-Eingdnge 1] N
a 4 zusatzliche Relais-Ausgange (Wechsler)
V24-PIO Fur den Anschluss an den Parallel-Eingang eines PCs
PC-Schnittstelle N62P30614=1-01 Datenbreite 16bit,  Wortlange wahlbar 8, 12 oder 16bit, I} M
- Format wahlbar binar oder BCD 2 Open-Collector Ausgange (PSO4, 5)
V24-Al0 Signalkarte mit 4 analogen Eingangen und 4 analogen Ausgangen
Analogerweiterung N62P30622=1-01 Spannungsbereich und Auflosung der Eingange: +10V, 16bit Il S
B Spannungsbereich und Auflosung der Ausgange: £10V, 12bit
ProfiBus-DP V24-SLO Kommunikationskarte zur Integration des Umrichters in ProfiBus DP " H
Schnittstellenkarte | N62P30616=1-01 |Ubertragungsrate: bis 12Mbps Zahl der Stationen: 126/Netzwerk
Kommunikationskarte zur Integration des Umrichters in CC-Link
CC-Link V24-SL3 Ubertragungsrate wahlbar via Dipschalter zwischen: m K
Schnittstellenkarte [ N62P30619=1-01 | 156kbps, 625kbps, 2,5Mbps, 5Mbps, 10Mbps
Zahl der Stationen: 64 pro Netzwerk
DeviceNet Kommunikationskarte zur Integration des Umrichters in DeviceNet
. V24-SL2 - . L .
Schnittstellenkarte N62P30618=1- Ubertragungsrate wahlbar via Dipschalter zwischen: " )

CANopen
Schnittstellenkarte
(Anm. 2)

V24-SL1
N62P30617=1-
01

Kommunikationskarte zur Integration des Umrichters in CANopen
Ubertragungsrate wahlbar via Dipschalter zwischen:

125kbps, 250kbps, 500kbps, TMbps

Zahl der Stationen: 128 pro Netzwerk

Notes:

1. Die Encoderkarte 4 (V24-DN4) kann nicht gleichzeitig mit der Analogerweiterung verwendet werden.
2. Wird in Kiirze veroffentlicht.
* DeviceNet ist eine eingetragene Schutzmarke von ODVA, U.S.

* CC-Link ist eine eingetragene Schutzmarke der Mitsubishi Electric Corporation in Japan und USA.




Peripheriegerate

D)

AC drive

Komponente Funktion
3-poliger Ein Leistungstrennschalter sollte ausnahmslos installiert werden, zum Schutz vom Kabel,
Leistungstrennschalter | Umrichter, Motor und der Peripherie.

3-poliger Schiitz

Bei Betrieb mit einem dynamischen Bremskreis sollte ein 3-poliger Schiitz vor den
Umrichter verschaltet werden, um eine Zerstérung des dynamischen Bremswiderstands bei

Uberlastung zu verhindern.

Rauschfilter
(Ferritkern) (Anm. 1)

Ferritkerne dienen der Reduktion von Netzriickwirkungen durch den Motor. Sie arbeiten am
effektivsten innerhalb eines Frequenzbandes von 10kHz bis 10Mhz.

AC-Drossel

Eine AC-Drossel verbessert den Leistungsfaktor und reduziert héhere Harmonische. Wenn
er in Kombination mit einer Gleichstromdrossel genutzt wird, kann dieser Effekt noch
verbessert werden. Falls die Leistung der Spannungsversorgung das Zehnfache des Antriebs

Ubersteigt, ist eine AC-Drossel vorzusehen.

EMV-Filter (Anm. 1)

Wird benutzt zum Ausfiltern vom Rauschen das durch Frequenzumformer erzeugt wird.
Hochste Effektivitat im Frequenzband von 100kHz bis 30Mhz. Er darf eingangsseitig
verwendet werden. Die Modelle bis 5P5L und bis 030H kénnen mit integriertem EMV-Filter

ausgeliefert werden.

Endstorfilter an der
Eingangsseite

Ein Endstorfilter unterdriickt das vom Umrichter erzeugte Rauschen im AM-Frequenzband.

Es darf nur auf der Eingangsseite eingesetzt werden.

Leistungsfaktorkorrekturfilter
(PFQ)

Mit einer PFC werden die Oberwellen minimiert und der Leistungsfaktor ist nahezu 1.

Gleichstromdrossel

Mit einer Gleichstromdrossel wird der Leistungsfaktor erhéht und die héheren
Harmonischen reduziert. Die Gleichstromdrossel arbeitet effizienter als eine AC-Drossel und
ist kompakter. Die Modelle 022L bis 075L, bzw. 037H bis 132H kénnen optional mit einer

integrierten Gleichstromdrossel ausgeliefert werden.

Bremschopper

Mit dem Bremschopper kann eine dynamische Bremsung realisiert werden. Abhédngig
von der Eingangsspannung und der Motorleistung sind die Modelle V23-DBU-L1 bis -L4
und V23-DBU-H1 bis —H4 verfligbar. Es wird in Kombination mit einem Bremswiderstand
verwendet, um bestes dynamischeres Bremsverhalten zu erreichen. Bei den Modellen bis
018L, bzw. bis 022H ist der Bremschopper bereits integriert.

Thermisches Relais

Die thermische Schutzeinrichtung verhindert eine Zerstérung des Bremswiderstandes.
Es wird bei den Modellen bis 018L, bzw. bis 022H mit externen Widerstand erforderlich.
Das Relais ist nicht notig bei der externen Bremse V23-DBU, da diese bereits mit einem

Uberlastschutz ausgestattet ist.

Bremswiderstand

Der Bremswiderstand wird in Kombination mit der Bremschopper eingesetzt. Er erhoht das
Bremsvermoégen des Umirichters, falls eine schnelle Verzogerung oder Stillstand notwendig
ist. Modelle bis 011L und bis 015H kénnen mit einem integrierten Bremswiderstand

ausgeliefert werden.

Ausgangs- oder
Motordrrossel

Die Motordrossel unterdriickt Uberspannungen, die vom Umrichter erzeugt werden. Fiir
die 400V-Modelle sollten Motoren mit umrichterfesten Isolationen verwendet werden.
Sonst kénnen Uberspannungen die Motorisolation verschlechtern lassen. Der Einsatz eines
Sinusfilters wird empfohlen bei Nutzung eines Standard 400V Motors ohne umrichterfester

Isolation oder einer Zuleitungslange von Gber 50m.

M Motor

Endstorfilter an der
Ausgangsseite (Anm.
2)

Es werden vom Motor erzeugte hochfrequente Storungen unterdriickt. Er darf nur an der

Ausgangsseite verwendet werden.

Rauschfilter
(Ferritkern) (Anm. 2)

Es werden vom Motor erzeugte hochfrequente Stérungen unterdriickt. Dieser Filter dient
der Unterdriickung von Rauschen und unterdriickt die wellenférmige Ausbreitung von
hochfrequenten Schwingungen.

Anmerkungen:

1. Bei Einsatz von beiden Einheiten kann der Effekt verbessert werden.
2. Bei Einsatz von beiden Einheiten kann der Effekt verbessert werden.

* Alle Produkte und Namen von Firmen die in dieser Broschiire genannt sind, sind Urheberrechtlich geschiitzt.
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Phone: +49-8106-996-766-0, Fax: +49-8106-996-766-99
E-mail: info@svs-nevelin.eu, www.svs-nevelin.eu

N

MEIDEN

MEIDENSHA CORPORATION

ThinkPark Tower, 2-1-1, Osaki, Shinagawa-ku, Tokyo, 141-6029 Japan
Phone: 81-3-6420-7510 Facsimile: 81-3-5745-3053
www.meidensha.co.jp
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